A.R.K224D TEKNIK FOY

NEKRA ALTERNATOR



TEKNIK OZELLIK VE OPSIYONLAR

Standartlar

® ARK serisi alternatorler uluslararasi standart ve sartnamelerin birgoguna uygunluk gésterir, bunlar: IEC60034, GB755,
BS5000, VDE0530, NEMA, MG122,C22.2-100, CSA, AS1359 vb.

® ARK serisi alternatorler ISO9001 kalite sistemi sertifikalidir.

® ARK serisi alternatorler CE isaretli jenerator setlerinde kullanilabilir.

® Talep edilmesi durumunda diger standartlara uygun imalat imkani vardir.

Elektriksel Karakteristikler

eYalitim ve Emprenye
Tum sarg! bilesenleri jeneratér uygulamalarinda karsilasilan sert ortamlara karsi koruma saglamak (zere 6zel tasarlanmis malzeme ve proses ile
emprenye edilmistir.

®3 faz sargisindan gelen 12 ug terminallere tasinarak farkli baglanti sekilleri miimkiin kiinmaktadir.

©2/3 sarim adimi (pitch) dogrusal olmayan yuklerin sorunsuz beslenmesi agisindan su anda mevcut en optimum dizayn olarak tgtincl derece gerilim
harmoniklerini (3., 9.,15...)

eBastirma Derecesi

e®Radyo parazitleri

®Y(ksek verim ve yol verme kabiliyeti

Mekanik Ozellikler

*Celik yapI.

eDokim aliiminyumdan 6n ve arka kapaklar.

eCalisma esnasindaki titresimi 6nemli dlglide azaltan rijit imalat.
®Tlm rotorlar BS6861'e uygun olarak dinamik balanshdir.
®Bakimsiz, 6mirboyu sizdirmaz rulman yatak.

©120% asiri hiza dayanim.

eStandart Ozellikler;

Opsiyonlar

- Giris-gikis filtreleri, 5% gli¢ disimiyle

- Giris-gikis filtreleri, 10% gui¢ diistimiyle (IP44)
eYogunlasma onleyici Isiticl.

ikaz ve Gerilim Diizenleme (Regiilasyon) Sistemleri

MODEL 16dizi | 18dizi [ 22dizi | 27dizi | 4dii 5 dizi 6 dizi 7 dizi
AVR
SX460 Standart Standart Standart Standart
AS440( parallel optional) Opsiyonel Opsiyonel Opsiyonel Opsiyonel
SX440( parallel optional) Opsiyonel Opsiyonel | Standart Standart
MX341(with PMG) Opsiyonel Opsiyonel Opsiyonel | Opsiyonel
MX321(with PMG) Standart Standart

Kendinden ikazl sistem sayesinde ana stator Otomatik Gerilim Dizenleyici (AVR- Automatic Voltage Regulator ) lizerinden ikaz statorunu besler. Yiksek
verimli AVR gerilimin ikaz rotor gikisi tam dalga képrii dogrultucu iizerinden ana rotoru besler. Dogrultucu, kisa devre voltaj yilkselmelerinden veya faz
uyumsuzlugundan asiri gerilim baskilayici tarafindan korunur.

Uygulama

Primer/yedek gu¢ sistemleri, kiralama, telekom, mobil elektrik santralleri, aydinlatma kuleleri, demiryollari, sogutucular.

Kalite Glivence

ARK Serisi alternatérier ISO9001 kalite glivence sistemi kapsaminda uygulanan dretim prosedtirlerine uygun olarak imal edilmektedirler.

Not: Stirekli dirin gelisimine bagll olarak drdin ozelliklerinde haber vermeden degdisiklik yapilabilmekte oldugundan, burada verilen bilgiler baglayici degildir.
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A.R.K224D

Parametreler
Kontrol Sistemi SELF EXCITED
AV.R. OPTIONAL SX440
Gerilim Diizenlemesi +1.0 %

Devamli Kisa Devre

>300% OF RATED CURRENT

Yalitim Sinifi H
Nominal Gli¢ Carpani 0.8

Koruma Sinifi P23

Stator Sargisi Cift katman

Rotor sargisi

Séndirme kafesi ile

Derece

2/3

Sargi Uglari

12

Stator Sargi Direnci

0.129 Ohms faz bas

ina 22°C seri yildiz bagh

Rotor Sargi Direnci

0.64 Ohms at 22°C

R.F.l. (Radyo Frekans Girigimi) Giderici

BS EN 61000-6-2 & BS EN 61000-6-4,VDE 0875G, VDE 0875N. Diger standartlar icin miracaat ediniz.

Dalga Bozunumu

Yiksuz < 1.5%, Bozunumsuz Dengeli Dogrusal Yikler < 5.0%

En Yiksek Asirn Hiz

2250 Devir/Dakika

Tahrik Tarafi Yatak

Rulmanli 6315 - 2RS. (ISO)

Tahriksiz Taraftaki Yatak

Rulmanlh 6310 - 2RS. (ISO)

1 Yatak 2 Yatak
Tim Agirlik 285 kg 290 kg
Sargil Stator Agirhig 86 kg 86 kg
Sargili Rotor Agirligi 86.28 kg 77.9 kg
WR? Eylemsizlik 0.4216 kgm2 0.4198 kgm2
Nakliye Agirhgi-Kafes Sandikli 307 kg 311 kg
Sandik Ambalaj Olgiileri 97 x 57 x 96 (cm) 97 x 57 x 96 (cm)
50HZ 60HZ
Telefon Parazitlenme THF<2% TIF<50
Sogutma Havasi 0.216 m*sec 458 cfm 0.281 m3/sec 595 cfm
Gerilim-Seri Yildiz 380/220 400/231 415/240 440/254 416/240 440/254 460/266 480/277
Gerilim-Paralel Yildiz 190/110 200/115 208/120 2201127 208/120 2201127 230/133 240/138
Gerilim-Seri Uggen 220/110 230/115 240/120 254/127 240/120 254127 266/133 277/138
Reaktans Degerleri Icin Baz Alinan Giig(kVA) 50 50 50 375 60 62.5 62.5 62.5
Xd Direk Eksenel Senkron Reaktans 2.33 2.10 1.95 2.14 3.04 2.83 2.59 2.47
X'd Direk Eksenel Gegici(Transiyent) Reaktans0. 0.18 0.16 0.15 0.17 0.22 0.20 0.19 0.18
X"d Direk Eksenel Altgegici(Subtransiyent) 0.12 0.11 0.10 0.12 0.15 0.14 0.13 0.12
Xq Ceyrek(Kuadrant) Eksenel Reaktans 1.07 0.97 0.90 0.99 1.40 1.30 1.19 1.14
X"q Ceyrek(Kuadrant) Eksenel Altgegici Reaktans0 0.14 0.13 0.12 0.13 0.14 0.13 0.12 0.11
X L Kagak Reaktans 0.07 0.06 0.06 0.06 0.09 0.08 0.08 0.07
X 2 Negative Faz Sirall Reaktans 0.13 0.12 0.11 0.12 0.14 0.13 0.12 0.11
X 0 Sifir Dizi Reaktans 0.08 0.08 0.07 0.08 0.09 0.08 0.08 0.07

Reaktanslar Doymus Degerleridir

Degerler belirtilen gui¢ ve gerilim igin per unit (PU) degerlerdir.

T'd Gegici Zaman Sabiti 0.027s
T"d Alt Gegici Zaman Sabiti 0.006s
T'do Agik Devre Alan Zaman Sabiti 0.7s
Ta Armatlr Zaman Sabiti 0.0055s
Kisa Devre Orani 1/Xd
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A.R.K224D
Ug Faz Verim Egrileri 50Hz.
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A.R.K224D
Ug Faz Verim Egrileri 60Hz.
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A.R.K224D
Kilitli Rotor Motor Kalkinma Egrisi (kVA/V)
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A.R.K224D
Ug Faz Kisa Devre Azalma Egrileri Anma Hizinda Yiiksiiz ikaz
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Sustained Short Circuit = 275 Amps

1. 0.001 saniye ve en diisiik akima gore verilen egrilerdeki degerler agagida nominal gerilime gére verilen garpanlar kullanilarak ayarlanmalidir.

50HZ 60HZ
Voltage Factor Voltage Factor
380V X 1.00 416V X1.00
400V X1.07 440V X 1.06
415V X1.12 460V X1.12
440V X1.18 480V X117

Devamli Kisa Devre Akimi (sustained current) degeri gerilimden bagimsiz olarak sabittir.

2. Not 1'de hesaplanan degerler asagidaki garpanlar etkitilerek gesitli kisa devre akimlan igin uygulanacak degerlere don(stirilebilir.

3-phase 2-phase L-L | 1-phase L-N
Instantaneous x 1.00 x 0.87 x 1.30
Minimum x 1.00 x 1.80 x 3.20
Sustained x 1.00 x 1.50 x 2.50
Max. sustained duration 10 sec. 5 sec. 2 sec.

Diger tim zamanlar icin degisiklik yoktur.

3. Egriler Yildiz (Wye) bagl makineler igin verilmistir.

Diger baglanti sekilleri igin edri akim degderlerine asagidaki ¢arpanlar gdsterildigi sekilde
uygulanmalidir.: Paralel Yildiz = Egri Akim Degeri X 2

Seri Uggen = Egri Akim Degeri X 1.732




A.R.K224D
0.8 Gli¢ Carpani Anma Degerleri

Class - Temp Rise Cont. F - 105/40°C I Cont. H - 125/40°C I Standby - 150/40°C I Standby - 163/27°C
Series Star (V) 380 400 415 440 380 400 415 440 380 400 415 440 380 400 415 440
Parallel S tar (V) 190 200 208 220 190 200 208 220 190 200 208 220 190 200 208 220
50HZ Series Delta (V)OO 220 230 240 254 220 230 240 254 220 230 240 254 220 230 240 254
kW[ 36.0 36.0 36.0 26.9 40.0 40.0 40.0 30.0 424 424 424 313 440 440 44.0 33.0
Efficiency (%) | 88.3 88.6 889 89.3 87.7 882 885 890 874 879 882 888 872 877 88.0 886
Class - Temp Rise Cont. F - 105/40°C I Cont. H - 125/40°C I Standby - 150/40°C I Standby - 163/27°C
Series Star (V) 416 440 460 480 416 440 460 480 416 440 460 480 416 440 460 480
Parallel S tar (V) 208 220 230 240 208 220 230 240 208 220 230 240 208 220 230 240
60HZ Series Delta (V)OO 240 254 266 277 240 254 266 277 240 254 266 277 240 254 266 277
kW|[42.0 440 448 464 48.0 50.0 50.0 520 50.0 520 520 550 520 53.0 53.0 57.0
Efficiency (%) | 88.7 89.0 9.2 894 880 884 888 890 878 882 886 887 875 881 885 885
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DIMENSION
ODEL| ~a B c Ic of G ADAPTOR COUPLING DISC
224C [5243]6613 2343 333 SAE| D |[R|S | T W X SAE| AN |AR| AS | AT v
224D |724,3|661,3 | 224,3| 333 No No
[ 2aat [814.3(751.3] 314.3] 348 T |191,3/12 12.7|530,2 |511.1 | 553 & [61.9 |6 | 10,3 [244.4 (2634
L 222F 8123757 5| 37143 358 2 177 |12 | 11 |466,7 |447.6 | 490 70 |53.98| 8 | 10,3 |295,3|314.2
224G |859,3|796,3 | 359,3| 373 3 177 |12 | 11 ]428,6 |409,5 | 451 11,5/59.68| 8 | 10,5 335,53 |352,3
T4 |25,40| 8 | 13.5 |438,2 |466.6
2240 | 710 [ 647 | 210 [ 31 2 177 |12 | 11 381 |361.9 | 403
8 224D | 710 | 647 | 210 | 321
o[ 224E_| 800 | 737 | 300 | 336
2| 2247 | 800 | 737 | 300 | 346
224G | 845 | 782 | 345 | 361




