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TEKNIK OZELLIK VE OPSIYONLAR

Standartlar

® ARK serisi alternatérler uluslararasi standart ve sartnamelerin birgoguna uygunluk gésterir, bunlar: IEC60034,
GB755, BS5000, VDE0530, NEMA, MG122,C22.2-100, CSA, AS1359 vb.

® ARK serisi alternatérler ISO9001 kalite sistemi sertifikalidir.

® ARK serisi alternatorler CE isaretli jenerator setlerinde kullanilabilir.

® Talep edilmesi durumunda diger standartlara uygun imalat imkani vardir.

Elektriksel Karakteristikler

eYalitim ve Emprenye
Tum sarg bilesenleri jeneratdr uygulamalarinda karsilasilan sert ortamlara karsi koruma saglamak tizere 6zel tasarlanmis malzeme ve proses ile
emprenye edilmistir.

3 faz sargisindan gelen 12 ug terminallere tasinarak farkli baglanti sekilleri mimkun kilinmaktadir.

©2/3 sarim adimi (pitch) dogrusal olmayan yiklerin sorunsuz beslenmesi agisindan su anda mevcut en optimum dizayn olarak tglinci derece gerilim
harmoniklerini (3., 9.,15...)

eBastirma Derecesi

®Radyo parazitleri

eY{iksek verim ve yol verme kabiliyeti

Mekanik Ozellikler

oCelik yapi.

®Dokiim alliminyumdan 6n ve arka kapaklar.

eCalisma esnasindaki titresimi 6nemli 6lglide azaltan rijit imalat.
®TUm rotorlar BS6861'e uygun olarak dinamik balanslidir.
®Bakimsiz, édmirboyu sizdirmaz rulman yatak.

©120% asir hiza dayanim.

eStandart Ozellikler;

Opsiyonlar

- Giris-cikis filtreleri, 5% gu¢ disimuyle

- Giris-gikis filtreleri, 10% gli¢ diisimuyle (IP44)
eYogunlasma onleyici isitic.

ikaz ve Gerilim Diizenleme (Reglilasyon) Sistemleri

MODEL 16dizi__| 18dizi | 22dizi | 27dizi | 4dizi 5 dizi 6 dizi 7 dizi
AVR
SX460 Standart Standart Standart Standart
AS440( parallel optional) Opsiyonel Opsiyonel Opsiyonel | Opsiyonel
SX440( parallel optional) Opsiyonel Opsiyonel | Standard Standart
MX341(with PMG) Opsiyonel Opsiyonel | Opsiyonel | Opsiyonel
MX321(with PMG) Standart Standart

Kendinden ikazl sistem sayesinde ana stator Otomatik Gerilim Diizenleyici (AVR- Automatic Voltage Regulator ) tizerinden ikaz statorunu besler. Yiiksek
verimli AVR gerilimin ikaz rotor gikisi tam dalga kdprii dogrultucu iizerinden ana rotoru besler. Dogrultucu, kisa devre voltaj yiikselmelerinden veya faz
uyumsuzlugundan asiri gerilim baskilayici tarafindan korunur.

Uygulama

Primer/yedek gli¢ sistemleri, kiralama, telekom, mobil elektrik santralleri, aydinlatma kuleleri, demiryollari, sogutucular.

Kalite Gilivence

ARK Serisi alternatorler ISO9001 kalite glivence sistemi kapsaminda uygulanan uretim prosediirlerine uygun olarak imal ediimektedirler.

Not: Surekli Griin gelisimine bagh olarak triin 6zelliklerinde haber vermeden degisiklik yapilabilmekte oldugundan, burada verilen bilgiler baglayici degildir.
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A.RK7F

Parametreler
Kontrol Sistemi Kendinden ikazh
AV.R. MX341 WITH PMG
Gerilim Diizenlemesi +1.0%
Devamli Kisa Devre >300% OF RATED CURRENT
Yaltim Sinifi H
Nominal Gug Carpani 0.8
Koruma Sinifi 1P23
Stator Sargisi Cift katman
Rotor sargisi Sondiirme kafesi ile
Sargi Uglarn 6
Stator Sargi Direnci 0.00126 Ohms az basina 22°C seri yildiz bagh
Rotor Sargi Direnci 1.41 Ohms at 22°C
R.F.l. (Radyo Frekans Girisimi) Giderici BS EN 61000-6-2 & BS EN 61000-6-4,VDE 0875G, VDE 0875N. Diger standartlar igin miiracaat ediniz.
Dalga Bozunumu Yiiksiiz < 1.5%, Bozunumsuz Dengeli Dogrusal Ykler < 5.0%
En Yiksek Asirn Hiz 2250 Devir/Dakika
Tahrik Tarafi Yatak Rulmanl 6228 (ISO)
Tahriksiz Taraftaki Yatak Rulmanli 6319 (ISO)
1 Yatak 2 Yatak
Tim Agirhk 2982 kg 3070 kg
Sargili Stator Agirhigi 1541 kg 1541 kg
Sargili Rotor Agirhg 1244 kg 1181 kg
WR? Eylemsizlik 37.4934 kgm2 36.4926 kgm2
Nakliye Agirhgi-Kafes Sandikli 3054 kg 3130 kg
Sandik Ambalaj Olgileri 194 x 105 x 154 (cm) 194 x 105 x 154 (cm)
50HZ 60HZ
Telefon Parazitlenme THF<2% TIF<50
Sogutma Havasi 2.64 m*/sec 5600 cfm 3.17 m*/sec 6720 cfm
Gerilim-Seri Yildiz 380/220 400/231 415/240 440/254 416/240 440/254 460/266 480/277
Gerilim-Paralel Yildiz 190/110 200/115 208/120 220/127 208/120 220/127 230/133 240/138
Gerilim-Seri Uggen 220/110 230/115 240/120 254/127 240/120 254/127 266/133 277/138
Reaktans Degerleri igin Baz Alinan Giig(kVA) 1500 1500 1500 1460 1688 1775 1825 1875
Xd Direk Eksenel Senkron Reaktans 3.05 2.75 2.55 2.21 3.44 3.23 3.04 2.87
X'd Direk Eksenel Gegici(Transiyent) Reaktans0. 0.25 0.23 0.21 0.19 0.26 0.25 0.23 0.22
X"d Direk Eksenel Altgegici(Subtransiyent) 0.18 0.16 0.15 0.13 0.19 0.28 0.17 0.16
Xq Geyrek(Kuadrant) Eksenel Reaktans 2.26 2.04 1.90 1.64 2.55 2.40 2.26 213
X"q Geyrek(Kuadrant) Eksenel Altgegici Reaktans() 0.28 0.25 0.23 0.20 0.29 0.27 0.25 0.24
X L Kagak Reaktans 0.06 0.05 0.05 0.04 0.07 0.07 0.06 0.06
X 2 Negative Faz Sirali Reaktans 0.25 0.23 0.21 0.19 0.26 0.25 0.23 0.22
X 0 Sifir Dizi Reaktans 0.03 0.03 0.03 0.02 0.04 0.03 0.03 0.03
Reaktanslar Doymus Degerleridir Degerler belirtilen glig ve gerilim icin per unit (PU) degerlerdir.
T'd Gegici Zaman Sabiti 0.3s
T"d Alt Gegici Zaman Sabiti 0.03s
T'do Acik Devre Alan Zaman Sabiti 3.16s
Ta Armatir Zaman Sabiti 0.066s
Kisa Devre Orani 1/Xd
ikaz Sistemi SX460 SX440 AS440 MX341 MX321
Gerilim Diizenleme Oranlari +1.5% +1.0% +1.0% +1.0% +0.5%
Diisiik Hiz Gerilim Dismesi Korumasi Standart Standart Standart Standart Standart
Kisadevre Dayanim 300%:10S 300%:10S
Paralel Calisma Opsiyonel Opsiyonel Opsiyonel Opsiyonel
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A.R.K7F
Ug Faz Verim Egrileri 50Hz.
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A.R.K7F
Ug Faz Verim Egrileri 60Hz.
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A.R.K7F
Kilitli Rotor Motor Kalkinma Egrisi (kVA/V)
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A.RK7F
Ug Faz Kisa Devre Azalma Egrileri Anma Hizinda Yiiksiiz [kaz
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Sustained Short Circuit = 7,000 Amps

1. 0.001 saniye ve en disik akima gore verilen egrilerdeki degerler agagida nominal gerilime gore verilen garpanlar kullanilarak ayarlanmalidir.

50HZ 60HZ
Voltage Factor Voltage Factor
380V X 1.00 416V X 1.00
400V X 1.05 440v X 1.06
415V X 1.09 460V X1.10
440v X1.16 480V X1.15

Devamli Kisa Devre Akimi (sustained current) degeri gerilimden bagimsiz olarak sabittir.
2. Not 1'de hesaplanan degerler asagidaki garpanlar etkitilerek cesitli kisa devre akimlari igin uygulanacak degerlere donusttrdlebilir.

3-phase 2-phase L-L | 1-phase L-N
Instantaneous x 1.00 x 0.87 x 1.30
Minimum x 1.00 x 1.80 x 3.20
Sustained x 1.00 x 1.50 x 2.50
Max. sustained duration 10 sec. 5 sec. 2 sec.

Diger tiim zamanlar igin degisiklik yoktur.

3. Egriler Yildiz (Wye) baglh makineler igin verilmistir.

Diger baglanti sekilleri igin egri akim degerlerine asagidaki carpanlar gosterildigi sekilde
uygulanmalidir.: Paralel Yildiz = Egri Akim Degeri X 2

Seri Uggen = Egri Akim Degeri X 1.732
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0.8 Gii¢ Garpani Anma Degerleri

Class - Temp Rise

Standby - 150/40°C |

Standby - 163/27°C

50HZ

Series Star (V)
Parallel S tar (V)

Cont. F-105/40°C |  Cont. H-125/40°C |
380 400 415 440 380 400 415 440 380
190 200 208 220 190 200 208 220 190
220 230 240 254 220 230 240 254 220

400 415 440 380 400 415 440
200 208 220 190 200 208 220
230 240 254 220 230 240 254

kW[ 1100 1100 1100 1064 1200 1200 1200 1168 1264 1264 1264 1264 1304 1304 1304 1272
Efficiency (%) | 96 962 963 964 958 96 961 963 956 958 96 96.1 955 957 959 96.1
Class - Temp Rise Cont. F - 105/40°C | Cont. H - 125/40°C | Standby - 150/40°C | Standby - 163/27°C
Series Star (V) 416 440 460 480 416 440 460 480 416 440 460 480 416 440 460 480
Parallel S tar (V) 208 220 230 240 208 220 230 240 208 220 230 240 208 220 230 240
60HZ 240 254 266 277 240 254 266 277 240 254 266 277 240 254 266 277
kW] 1250 1300 1350 1400 1350 1420 1460 1500 1400 1500 1550 1590 1450 1540 1600 1650
Efficiency (%) ] 959 96 961 962 958 959 96 96 957 957 958 959 956 957 957 95.8
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